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 (VAPs)مسایل تخصیص وسایل نقلیه

•VAP  بعنوون ی یووک مسوواله هوود  ل هاینووه ک یووای ما یووک بووا    مووانی و     ووی
 .مستقیم مدل می شنم ما هالیکه تمامی تقاضاها معین می باشند

 .کهت سام  سا ی،  ض ب  ین  ست که یک ننع وسیله نقلیه وکنم م ام•

پ یوونم  مووانی مووی T,.…,1,2}}  ووب ب نامووه ایووای شووامل یووک تعوود م م وودومی •
 .باشد

N :  مجمنعووه نقووایی مووی باشوود کووه م منلووه هووا مووی بایسووت باا وو  ای یووا ت نیوول م م
 .شنند

:dijt تعد م م منله های ما مست س ما  مای پ ینمt  ب  ی  نتقال    مبد i  به مقصدj 

pij: سنم هاصله     نتقال یک م منله    نقطهi  بهj 

cij: هاینه  نتقال یک وسیله نقلیه خالی    نقلیهi  بهj 

mit : تعد م وسایل نقلیه که ما پ ینم  مانیt  ما نقطهi به سیستم و ام می شنند. 
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 (VAPs)مسایل تخصیص وسایل نقلیه

 :متغی های تصمیم 

xijt : بیانگ  تعد م وسایل نقلیه که  نتقال یک م منله    نقطهi  بهj  ما پ ینم  مانیt 

 .ا  ش وع می کنند

yijt : بیانگ  تعد م وسایل نقلیه که    نقطهi  بهj  ما موا   مانیt  به صنات خالی

 .ه کت می کنند
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(DDAP) پنیا -مساله تخصیص ا نند    

 .ما نظ     ته می شنم TL ین ننع مساله ما هالت •

 .یک سف  ممکن  ست چندین او  به ینل بینجامد TLما هالت •

 .ماخن ست خدمات    سنی مشت ی بصنات اندم می باشد•

 .ه  ا نند  تنها به یک سف ما یک  مای تخصیص م م  می شنم•

D = {1,2,……,n{: مجمنعه ا نند ای که ما  نتظاا می باشند تا به یک وظیفه تخصیص
 .م م  شنند

: L= {1,2,……,n{ مجمنعه کاای    سف هایی با م منله کامل((full-load  کهت
  ک  یی شدی

هنگامیکه تعد م ا نند ای متجاو  می شنم    تعد م م منله ها، یک م منله مصننعی : نکته
O  ضا ه می شنم به L . ما هالیکه     تعد م م منله ها متجاو     تعد م ا نند ای باشد

 . ضا ه می   مم Dبه  Oیک ا نند  مصننعی 

Cij :  هاینه  نتقال خالی    من یعت کاای ا نندi  به م ل باا   ای م منلهj 
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 متغی  تصمیم

تخصیص م م  شنم ماغی   ینصنات  jبه م منله  iب  ب   ست با یک     ا نند      

 ب  ب  ست با صف 

•DDAP  بصنات یک مساله هد  ل هاینه هد  ل ب  ی یک ننع کالا با ظ  یت

 .نام دوم همچنی  ی    منله می   مم
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Short-haul freight transportation 

همچنی )و ت نیل کالاها ما یک مساهت نسبتا کنچک ( ب م شتن)باا   ای •
 با  ستفام     یک ناو ای    ت یلیلها( یک شه  یا  ستای

بعنن ی یک  اننی، وسایل نقلیه م ا ی تنها یک پایگا  می باشند و تناهای وسایل •
نقلیه ما یک شیفت کاای  نجام می شنم و  مکای م ام شامل چندین نقطه 

 .باا   ای و ت نیل باشد

کمع آوای  باله ها، ت نیل بسته های پستی، خدمات :نمننه  ی    کااب مها•
 (آتش نشانی و آمبنلانس)تعمی  وسایل ، خدمات  واژ نس

همل ونقل مسا ت کنتا  معمنلا شامل تعد م  یامی مشت ی می   مم،همچنی •
تن یع ننشیدنی ها که بطنامتنسط تعد م مشت یانی که ه  او  ملا ات می شنند 

 .عدم می باشد 600بالغ ب 

  ند    ناو ای: تصیمیم ما سطح تاکتیکال•

  مانبندی و مسی یابی وسایل نقلیه: تصیمیم ما سطح عملیاتی•
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 (VRPs)مسایل مسی یابی وسیله نقلیه

 ین مسایل تعیین کنند  مسی هایی می باشند که یک ناو ای    وسایل نقلیه می •

 .بایست ب  ی  ا یه خدمت به یک مجمنعه مشت ی یی نمایند

•VRPs  موی تن نود ما یوک  و  ک ت کیبویG=(V,A,E)  تع یو  شونم بطنایکوه

V، مجمنعووه  وو   هوواA وو  ک -وکوونم ت تیوو  ما  وه  وو   هووا) مجمنعووه کمانهووا 

 ووو  ک -عووودم وکووونم ت تیووو  ما  وه  ووو   هوووا)مجمنعوووه لبوووه هووواEو( کهوووت م ا

 (  غی کهت م ا

 .وسیله نقلیه ما آی    ا م اند mبیانگ  نقطه مبد یی می باشد که  0    •

    و   هوای مونام نیوا  و  یو  مجمنعوه                                  ی مجمنعه •

 .کمانهای و لبه های منام نیا  و بیانگ  مشت یای می باشند

•VRPs     معامل  ست با تعیین مجمنعه کمتو ین هاینوه هواm  تناب مبنوای یوک

 .نقطه ش وع و شامل     ها ،کمانها و لبه های منام نیا  می   مم

 

U VR A E
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 (VRPs)مسایل مسی یابی وسیله نقلیه

 .کمانها و لبه ها با کام  ها و     ها با تقایع کام  ها مطابقت م اند•

 .شناخته می شنم( NRP)با نام مساله مسی یابی     VRPسپس               •

 .نامید  می شنم(  ARP)              با نام مساله مسی یابی کمای •

مساله کلاسیک   وشند  موا    م می NRPباشد، NRP،m=1    ما هالت •

ما هالیکه . می باشد Gباشد که شامل تعیین تنها یک   مش با پنشش     های 

ARP  مساله نامه اسای شه ی(RPP ) بنم  که ما نظ  م ام ی  هی تنها یک

 .می   مم R  مش که شامل کمانها و لبه های 

•RPP به مساله نامه اسای چینی(CPP ) تنال می یابد     به ه  کمای و لبه باید

 (R=AUE.)خدمت م م  شنم

R 

u 
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 (VRPs)مسایل مسی یابی وسیله نقلیه

 :ا یج ت ین م دومیتهای عملیاتی عبااتند   

که می تن نند ثابت بنم  یا می تن نند بعنن ی متغی  تصیمیم mتعد م وسایل نقلیه •
 .مع  ی شد  و م دومیتی با هد بالا ب  ی آی ما نظ     ته شنم

کل تقاضای همل شد  تنسط یک وسیله نقلیه ما ه   مای نمی بایست    ظ  یت •
 .آی بیشت  شنم

 .مدت  مای ه  تنا نمی بایست    مدت  مای یک شیفت کاای متجاو    مم•

 .مشت یای نیا  م اند تا ما با    مانی    پیش تعیین شد  خدمت مایا ت کنند•

 .تعد می    مشت یای می بایست با وسایل نقلیه مشخص خدمت مایا ت نمایند•

خدمت به یک مشت ی می بایست تنسط تنها یک وسیله نقلیه یا می تن ند تنسط •
 .چندین خنماو  ا یه شنم

 . ولنیت  اتبایی مشت یای ما نظ     ته می شنم•
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 VRPمسایل پایه  ی ما 
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 (VRPs)مسایل مسی یابی وسیله نقلیه

 :تابع هدک ا یج

هد  ل نمنمی هاینه سف  ب  اوی کمانها و لبه های    ک بعلاو  مجمنع هاینه های •

 ثابت م تبط با  ستفام     وسایل نقلیه

 :تخمین  مای سف 

یک  ا یابی سط ی     مای سف  م تبط به بخش کام  بنسیله تقسیم ینل کام  به •

 .متنسط س عت م اسبه می   مم

اوش  نق ب  ی هالتی  ست که بتن ی ما آی س عت وسایل نقلیه ا  ب  ی مدت  مای •

 .ولی  ین اوش ضعیفی ب  ی خیابانها م خل شه ی می باشد. ینلانی ثابت نگه م ست

ما خیابانهای م خل شه ، متنسط  مای سف  می تن ند با  ستفام     اوش ا  سینی •

ما ین اوش عن مل  ی  همچنی تعد م خطنی ه کتی، پهنای خیابای، آیا . م اسبه   مم

خیابای یک ی  ه یا موی  ه می باشد، هجم ت   یک ،تعد م چ  غ ا هنمایی و ا نند ی ، 

 . تعد م تابلنهای  یست، کیفیت سطح خیابای ما نظ     ته می شنند
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 (TSP)  وشند  موا  م

بهینه  NRPما صنات عدم وکنم م دومیتهای عملیاتی، همیشه یک کن ب•

 .وکنم م ام که یک وسیله نقلیه  ستفام  می   مم

تنال می یابد که شامل یا تن یک تنا با هد  ل  TSPبه یک  NRPما  ین هالت •

 .هاینه می باشد که تمامی     ها و مقصد ا  ما ب  می  ی م

، ه                   هد  ل یکباا Gاوی    ک  TSPما ه  کن ب منکه •

ظاه  شد  و مو     متن لی              بنسیله مسی  با کمت ین هاینه م تبط می 

 .شنند

 با تنکه به خاصیت  ی •

  

تنا یک   Hamiltonian.تنامی باشد  Hamiltonianیک  TSPکن ب بهینه •

 .چ خه می باشد که ه      م یقا ماآی یکباا ظاه  می شنم
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 (TSP)  وشند  موا  م

بنم  وما ( STSP)متقاای  i,j ،TSPب  ی ه  کفت     متمایا                •

 .می باشد( ATSP)غی   ینصنات غی  متقاای 

•STSP  ب  ی همل ونقل بین شه ی مناس  می باشد ما هالیکهATSP ب  ی

 .م یط شه ی بخای  وکنم خیابانهای یکط  ه تنصیه می   مم

می تن ند بکاا    ته شنم ما  ATSPتکنیکهای هل تنسعه م م  شد  ب  ی •

 .هالیکه  مکای م ام خیلی غی  منث  باشد

ij jiC C
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 مساله   وشند  موا    م غی متقاای 

    ک مستقیم:                

 مجمنعه     ها:                      

 مجمنعه کمانها:                      

 متغی  تصیمیم

 سمتی    هل مساله باشدوماغی  ینصنات   ( (i,jب  ب  ست با یک     کمای      :  

 صف 
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 .بعنن ی م دومیتهای ماکه مع  ی می   مند 2و1م دومیتهای •

 بت تی  بیانگ   ین می باشند که تنها یک کمای به ه      2و1م دومیتهای •

 .خااه می شنم          و ام و متشابها تنها یک کمای    ه                    

تضمین می کند که ه  تنا م ا ی هد  ل یک کمای خ وکی    ه   3نامعامله •

 (.م دومیت های  تصال)می باشد     غی  تهی        ها ما  s ی  مجمنعه 

J V i V 

V 
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 (AP)مساله تخصیص 

 یجام خن هد ( AP)مساله تخصیص  ATSP   مدل)    ( 3با ه ک م دومیت •

 .خن هد بنم ATSPشد که کن ب بهینه  ین مساله هد پایین ب  ی مساله 

 

 

 

 

 

 

 بطنایکه            بمنظنا مستیابی •
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